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2024 年 CIMC “西门子杯”中国智能制造挑战赛 

智能制造工程设计与应用类赛项：离散行业自动化方向（逻辑算法） 

竞赛设备描述 

电梯仿真系统（EET）由控制器与被控对象两大部分组成。其中，控制器采用西门子 S7-

1200 系列 PLC（1214C/1215C），被控对象即为电梯仿真软件，被控对象模型分为电梯模型与

用户行为模型两项。 

电梯三维模型主要包括：电梯整体（包括轿厢、电机、限位开关等）、各个楼层按钮（上

下行呼梯按钮及指示灯等）、电梯内部设备（轿厢开关门按钮、轿厢选层按钮及指示灯等）等。 

用户行为模型指软件系统将模拟各楼层出现的用户数量以及每位用户对电梯的操作行为，

如每一名用户按下期望到达的目标楼层按钮。用户行为模型可以模拟现实情况下大量用户使用

电梯时的具体用例，从而观察 PLC所控制的电梯的行为是否符合要求。 

从宏观上看，在 EET整个系统中，上位机（工程师站）、PLC、仿真对象之间采用以太网

协议来实现连接。电梯模型中各 I/O参数均可与 PLC通过现场总线相连，实施自动控制。整体

网络拓扑结构如图 1所示。 

 
图 1 EET 系统网络连接拓扑图 

 

 


